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't. DATos DE rDENTrFrcAcróN DE t¡ UN|DAD DE ApRENDtzNE

2, RELACTóN coN EL PERFTL EciESo

Esta asignatura aporta al perfil delhgeniero los conocimientos y habilidades necesarias para administrar,
asegurar la calidad, eficienc¡a, productibilidad y rentabilidad de los procesos para la fabricación de
diferentes elementos para Ia domdtica e lnmótica.

3. REr¡cróN coN EL PIAN DE EsruDros

Esta asignatura aporta a¡perfildelingeniero en Telemática los conoc¡mientos y habilidades necesarias para
el diseño y fabricación d€ productos, proporcionando las herram¡entas suficientes para manufacturar

nuevos procesos en la industria. 
.,, , . ,rr)

4. rnoeósrro .: ,, i'i-t.
Diseñar y fabricar piezas y equipos electromecánicos para domótica e
tecnologías actuales para la aplicación de estos en sistemas autónomos.

inmótica utilizando sistemas y .r .r -.
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Nombre de Ia Unidad de Aprendizaie:

Domótica e lnmótica

Tipo:
( ) Curso
( ) Taller

Nivel: Licenciatura

(
(
(
(

Básica Común
Básica Particular
Especializante Obl¡gatoria
Espec¡al¡zante Select¡va

Modalidad:
( ) Presencial
(x) Mixta
( ) No presencial

Prerrequ¡sitos:
Microcontroladores e

interfaces

Horas:

40 Teoría

4o Práctica

8o Total

1C213

Elaboró; carlos Enrique Maciel García y Ernanuel Rodri8o cutiérrez

Actual¡zó: Carlos Enrique Maciel Gar(ía y Emanuel Rodrigo Gutiérrez

Dalila Cruz Piña / Aurelio

o

¿/' d 203 Delegac¡ón lxtapa C.P.482t0.

Nombre de la Academia: Arqu¡tectura y sistemas da computadoras

créditos;
8

clave;

Fecha de elaboración:
Enero 2ot7

Fecha de actualización:
Enero 2or7

Revisión: Fecha de revisión:
Enero 202r
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5, COMPETENCIAS a las que contríbuye la unidad de aprendizaj€.

6. REPRESENTACIóNGRÁFICA:

7. ESTRUCTURACIÓN DE LA UNIDAD DE APRENDIZAJE por temas (unidades temáticas), mencionando
las competencias.

Avenida Universidad 203 Delegacio¡ lxtapa C.P. 48280.
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(x) Capacidad para la comunicación oral y escr¡ta

(x) Capacidad para la resolución de problemas

( ) Capacidad para comunicarse en un segundo idioma

(X) Capac¡dad de trabaio colaborat¡vo

(X) (apacidad para trabaiar con responsabilidad social y ética profesional

( ) Capacidad de autogestión

(X) Capacidad de crear, innovar y emprender

(X) Capacidad por la ¡nvestigac¡ón y desarrollo tecnológico

( ) lmplementa y admin¡str¿ redes para gara

responsabilidad.

( ) Diseña arquitecturas para s¡stemas embebido

( ) Competencia seguridad

( ) Competencia convergencia

( ) Competencia en redes inalámbricas

( ) Competenc¡a en sistemas embebidos
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COMPETENCIAS GENgRICAS

COMPETENCIAS ESPECIFICAS

COMPETENCIAS ESPECIALIZANTES
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1. COMPETENCIA GENERAL DE I¡ UNIDAD DE APRENDIZAJE:

Conocimientos
(contenidos)

Diseñado en software ld
. D¡seño de figuras básicas
. Croquis
. Rela(¡ón de Medidas

C¿pacidad crítrc¿ y auto(rítica.
Trabajo en equ¡po.
Habilidades interperson¿les.

Capacidad de trabaiar en equipo interdisclplinario.
capacidad de comunicarse con profesionales de otras áreas.
Apreciac¡ón de la diversidad y multicu¡turalidad.
Habilidad para trabajar en un ambiente laboral.

Conocim¡entos
(contenidos)

Robótica Fija

. Sensores y actuadores de un roboL

. Morfología de ¡os robots

. Cinernática de los robots m¿nipuladores

. Control de artculacioncs de un robot
conocer la morfologh y clnemátka de algunos robot5 fijos y su aplicación en el

Conocimientos
(contenidos)

Robótica Móvil
. Seguimiento de trayector¡as explícitas. (Robots SiSue.líneas)
. Seguim¡ento de trayectorias por sensores de posi(¡ón y veloc¡dad.
. Sequimiento de trayectorias Dor Cámaras de visión.

de los robots en los

Capacidad crítica y autocrítica.
Trabaio en equ¡po,
Habilidades interpersonales.
Capa(¡dad de trabaiar en equipo ¡nterd¡sc¡plinar¡o.

Capacidad de (omunicarse con profes¡onale5 de otras áreas.
Apreciación de la d¡versidad y mult¡cultural¡dad.
Hab¡lidad para trabaiaren un amb¡ente laboral.
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Competenc¡a especifica: Desarrollo de programas para maqu¡nádo en dispositivos de tres eies.

H a bilidades D¡señar v construir fiquras y disDositivos en software e imDresión lD,
Actitudes

Comp€tenc¡a especlflca: Conocer la morfología y cinemática de algunos robots flios y su
aollcaclón en el camDo indurtrial.

Habilidades

Actitudes

Competencia espec¡flca: Conocer la disposición de los robots en los 3 eies para desplazamiento
espaclal.

Habilidades
Actitudes Ceñrrc
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E. MoDALTDAD DE EVALUAGTóN

9. FUENTES DE Apoyo y DE cor¡suLTA (BrBLrocMFíA, HEMERocRAFíA, FUENTES ELECTRóNrcAs)

elslrocRAFle eÁsrcn
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Conocim¡entos
(conten¡dos)

Diseño de proyectos en domót¡ca e inmót¡ca
. Elaboración de proyectos de Automat¡zación y Control de

instalaciones en viviendas y edificios
. Elaboración de proyectos de lnstalaciones Eléctricas.
. Proyectos de lluminación
. Elaborac¡ón de proyectos de lnfraestructuras Comúnes de

Tele(omunicac¡ón (lCT).

. Elaboración de proye(tos de Telecomunicación.

. Dirección de obra en proyectos de automatización, eléctr¡cos y de
telecomunicación.

. Empresa de Servicios Energéticos (ESE).

los conocimientos de la materia
Cap¿(idad (rítica y ¿utocrítica.
Trabalo en equipo.
Habilidades interpersonales.
Capacidad de trab+r cn equlpo ínterdkcipl¡nario.
Capacidad de comunicarse (on profe5ionales de otras áreas.

Apreciación de la diversidad y multlcultur¿lidad.
Hab¡lidad para trabaiar en un ambiente Iaboral.

Puerto Vallana Jalisco. México. Tels. [52] (322\22 6 2230,Ext. $230
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Evidenclas o productos lnstrumentos de 
Factor de ponderaclón

Practica de Laborator¡o ReDortes de Practica 30%

ExDosición Rubrice zo%

Proyecto final Rubrica aoz
Total loo%

Comp€t€nch especlfi<a: Aplicar los conocimlentos de la materla para apllcarlos en domótica e
lnmótlca.

Autor(es) fitulo Editorial Año
URL o bibliote(a dig¡tal
donde está disponible

(en su caso)

L Boyleslad y
Nashelsky

Electrón¡ca,
Teor¡a de
circurtos

Pearson
(

Coughlin, Robert
F,

Amplificádores
operacionales y
circuitos
¡ntegrados
lineales

Pearson

I
I

CO.EGOI

Paul Malvino
Princrpros de
electrónica

Mc Graw H¡ll
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BtBLtocRAFfA coMPLEMENTAR|A

rO. PERFIL DEL PROFESOR

El profesor deberá contar como mínimo
recomendable que tenga alguna maestría
tener exper¡encia como docente

"|X,:..H'P""?¿'['S?:lr

con una licenciatura afín al área de la

sobre el área de la elect¡ór¡ica analógica.

Vo.Bo.

ogías de la lnformación y Comunicación

electrónica, es

De preferencia
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Jefe del Departamento de Ciencias,iy
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Avenida Univers¡dad 203 Delegación Ixtapa C.P. 482E0.
Puclo Vallarlq Jalisco. México. Tels. [52] (322122 62230,Ext.66230

www.crrc.udg.ox

Mtra:Dal¡la cruz Piña

{l(;2li-) l'.r':rrr¡ 5 .le 5

Unfr€RstDA¿t Df Gt Ahai _uuRÁ
,Unrversrtár¡o de l¡ Cost¿
mpus Puerlo Valle.la

DIVISION INGENIERiA S
DIRECCION

Autor(es) Titulo Editor¡al Año
URL o bíbl¡ote(a digital
donde está dlsponible

len su caso)
Savant Roden
Carpenter

Diseño
Electrón¡co

Pearson

Schilling & Belove
Circuitos
Electrónicos

Mc Graw Hill


